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Будучи магистрантом первого курса Илалетдинов Л.Ф. проявил интерес к

теории управлениlI автономными системами, движущихся в жидкости за счет

перемещения внутренних масс при неизменной геометрии внешней оболочки. За

время обуrения в аспирантуре освоил современные методы расчета
гидродинамических характеристик при пространственном движении тел сложнои

формы в вязкой жидкости, что дало возможностъ проведения серии численных

экспериментов. Щля обработки резулътатов численных эксIrериментов применил

аппарат искусственных нейронных сетей, реаJIизованный Илалетдиновым Л.Ф. в

виде программного продукта. АппроксимацшI зависимостей гидродинамических

характеристик от условий движения позволила диссертанту численно решить
задачу оптимапьного управлениlI винтообразного тела, движущегося и

управляемого за счет вращения внутренних роторов.

ýиссертант в процессе работы над диссертацией активно )л{аствовал в
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научного руководителя об

Илалетдинове Ле наре Фаритовиче, представившего дис сертацию

научных конференциях, в том числе и международных. ОrrубликовагI

самостоятельно и в соавторстве б науrных статей в журнапах из списка ВАК
(одна Scopus).

Уровень новизны полу{енных результатов и высокаl1 квалификация

позволяют сделать вывод о том, что Илалетдинов Ленар Фаритович сложился как

ученои степени кандидата технических наук по
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