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на автореферат диссертации Илалетдинова Ленара Фаритовича

<<Разработка модели управления движением тела с винтовой симметрией и

внутренними роторами в вязкой жидкости>>, представленной на соискание

ученой степени кандидата технических наук

по специальности 05.13.01 - Системный анализ, управление и обработка

информации (в науке и технике)

.ЩиссертацияИлалетдинова Л. Ф. посвящена управлению движением тела

в виде трехлопастного гребного винта с тремя внутренними роторами в вязкой

жидкости. Щвижение и маневрирование этого устройства обеспечивается

изменением угловых скоростеи трех роторов, ортогонально расположенных

внутри тела. Среди различных вариантов передвижения подводных мобильных
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систем (плавник, гребной винт) особый интерес представляют устройства,

перемещающиеся за счет движения внутренних

может быть абсолютно герметичен. Автором

акту€lJIьная з адача оптимzшъного управления подобным устройством.

Вязкое воздействие жидкости на тело аппроксимировано искусственными

нейронными сетями. Также исследована устойчивость свободного движения

рассматриваемого тела в жидкости. Существенными и новыми результатами

работы являются результаты численных экспериментов движения тела в

жидкости, а также полученные на их основе зависимости вязких сил и

моментов от параметров движения тела. Предложен алгоритм управления

трехмерным движением тела с винтовой симметрией в вязкой жидкости.

Полученные результаты могут быть применены при практической

аппаратной реаJIизации систем управления тел, движущихся по заданным

траекториям.

Представленная диссертационная работа носит законченный характер.

Основные результаты исследования, опубликованные в 10 гrечатных изданиях,

6 из которых в изданиях рекомендованных ВАК, свидетельствуют о

надежности и воспроизводимости полученных научных результатов.

В качестве замечания необходимо отметить, что по автореферату неясно,

какие численные методы и программы использовагIись для решениrI

цестационарных,чравнений Навье-Стокса.

Указанное замечание не снижает общей ценности диссертационной

работы.

В целом диссертация Илалетдинова Ленара Фаритовича представляет

собой законченную научно-квалификационIIую работу и полностью

соответствует требованиям п. 9 Положения о порядке присуждения ученых

степеней от 24.09.20|З г. (N842) в редакции постановления Правительства РФ

от 2|.04.2016 г. J\b335 и паспорту специ€Llrьности 05.13.01, по котороЙ

представлена к зацдите, а ее автор заслуживает присуждения ученой степени

масс, поскольку

сформулирована

их

и

корпус

решена



кандидата технических наук по специшIьности 05.13.01 - <Системный анализ,

управление и обработка информации (в науке и технике)>>.
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